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ABSTRACT: 

The automatic labelling machine has a conveyor (3) 
carrying the flat 

open- top container (2) with fruit stacked in the container 
The conveyor 

brings the containers to the labelling station (4) . The 
labelling station has 

a frame (5) spanning the conveyor, at sufficient height to 
allow the container 

to pass beneath, the frame supports a carriage (6) that 
moves transversely 

over the conveyor. The carriage has labelling heads (7) 
suspended from it. 



03/27/2003, EAST Version: 1.03.0002 



•m\spi 



The height of the labelling heads can be adjusted (8) by- 
raising or lowering 

the support frame. Containers arriving on the conveyor are 
stopped by pivoted 

arms (9,10) carried on the frame. The arms are released 
once the labelling in 

complete. A microprocessor controls operation of the 
machine . - 
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SYSTEME D*ETIQUETAGE AUTOMATIQUE DE PRODUITS. 



\S7j Ce systdme d*6tiquetage automatique de produits, tela 
qDe des fruits et legumes, disposes dans des containers 
ouverts dans leur partie sup6rieure, est caract6ris6 en ce 
qu'll comporte un convoyeur (3) de d6placement des 
containers (2) et d'amen^e de ceux-ci dans une station 
d'dtiquetage (4) comportant au moins un portique (5) 
s'dtendant au-dessus du convoyeur et muni d*un chariot (6) 
de support de moyens (7) d*etiquetage automatique des 
produits, d^ta^lSles transversal em ent au-dessus du 
convoyeur pour 6tiqueter les produits (1), 
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La presente invention cbncerne un syst&ne d'Sti- 
quetage automat ique de produits, tels que des fruits et 
legumes, disposes dans des containers ouverts dans leur 
partie sup&rieure. 

On connait d6Jd dans l'6tat de la technique par 
exemple du document FR-A- 2 619 079, une machine & 6tique- 
ter portative autoroatique pour apposer sur des articles, 
des etiquettes r^parties r6guli6rement sur une bande en 
bobine. 

Ces machines manuelles pr6sentent cependant un 
certain nombre d ' inconvenients, notamment au niveau de la 
cadence d'6tiquetage. 

Le but de 1' invention est done de rdsoudre ces 
probl&nes en proposant un systeme d'6tiquetage automatique 
d cadence Slev^e, de produits disposes dans des contai- 
ners, qui soit simple, fiable et qui puisses' adapter tr6s 
facilement ^ des containers et d des chaines de calibrage 
diff^rents. 

A cet effet, 1' invention a pour objet un systeme 
d'6tiquetage automatique de produits, tels que des fruits 
et legumes, disposes dans des containers ouverts dans leur 
partie sup6rieure, caract6rise en ce qu'il comporte un 
convoyeur de d6placement des containers et d* amende d 
ceux-ci dans une station d'6tiquetage des produits, 
comportant au moins un portique s'6tendant au-dessus du 
convoyeur et muni d'un chariot de support de moyens 
d'^tiquetage automatique des produits, deplagables trans- 
versalement au-dessus du convoyeur pour 6tiqueter les 
produits. 

L* invention sera mieux comprise d I'aide de la 
**^.SF^^P^f 9" gui ya suivre; dpnnee uniquement A titre 
d* exemple et faite en se rfeferant au dessin annexe qui 
repr^sente un schema synoptique illustrant la structure 
d*un syst&me d'^tiquetage automatique de produits selon 
1* invention. 
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Ainsi qu • on peut le voir sur cette figure, un. 
sys't&ne d'6tiquetage automatique de produits, t:els que des 
fruits et Ifegumes, dont un est: d6signe par exemple par la 
r6f6rence g6n6rale 1, et dispos6s dans des containers par 
5 exemple 2, ouverts dans leur partie sup6rieure, comporte 
un convoyeur de dfeplacement de ces containers. 

Ce convoyeur d6sign& par la reference g6n6rale 
3 sur cette figure, peut pr6senter n' importe quelle struc- 
ture appropri6e par exemple A rouleaux, etc. 
10 Ce convoyeur permet done de d6placer les 

containers et d*amener ceux-ci dans une station d*6tique- 
tage automatique des produits, d6sigh6e par la r6f6rence 
g6n6rale 4 sur cette figure. 

Cette station d'6tiquetage comporte au moins un 
15 portique 5 s'6tendant transversalement au-dessus du 

convoyeur' 3 et muni d ' un chariot 6 de support de moyens ^ 
d'6tiquetage automatique des produits, d6sign6s par la 
r6f6rence g6n6rale 7 sur cette figure. 

Ce chariot est par exemple motoris6 et est 
20 dSplagable transversalement au-dessus du convoyeur pour 
permettre l'6tiquetage des produits par les moyens d'6ti- 
quetage automatique. 

Ces moyens d'6tiquetage automatique des produits 
sont par exemple constitu6s par des machines telles que 
25 celles d6crites dans le document frangais pr6cit6, ou par 
toute autre machine d'6tiquetage automatique appropri6e. 

Le portique peut par exemple etre associ^ ^ des 
moyens de r^glage de sa hauteur et done de celle du 
chariot et des moyens d'6tiquetage des produits, ces 
30 , moyens de rfeglage 6tant dfesignes par la r6f6rence g6n6rale 
8 sur cette figure. 

Ces moyens sont par exemple. constitues par des 

v6rins. 

Par ailleurs, le systfeme selon IJinvention est 
35 muni dans la station d'^tiquetage 4, de moyens d' arret des 
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containers, d6sign6s par example par les r6f6rences 9 et 
10 sur cette figure. 

Ces moyens d' arret sont par exemple constitu6s 
par des bras d • arret, articules sur le portlque et depla- 
«?ables par 1 • intermediaire de v6rins entre une position 
escamotfee et une position active, dans laquelle ils s'6- 
tendent transversalement au-dessus du convoyeur, pour 
bloquer un container sous le portique afin de permettre un 
bon 6tiquetage des produits disposes dans ce container. 

L'ensemble des diffferents elements entrant dans 
la constitution de ce syst6me est pi lote par exemple d 
I'aide d'une unite centrale de traitement d ' informations 
a base de microprocesseur , designee par la r6f6rence 
g6n6rale 11 sur cette figure, et associ6e a des moyens 
d 'entree de donn6es 12 par exemple par un utilisateur. 

On congoit alors qu'en f onctibnnement , le 
convoyeur 3 permet d'amener un container dans la station 
d'6tiquetage 4, dans laquelle ce container est immobllis6 
par les moyens d • arr#t 9 et 10, sans qu'il soit nfecessaire 
d'arrfeter le convoyeur. 

Le portique est alors mis d la hauteur souhaitde 
par les moyens de r6gl age en hauteur 8, pour que les 
machines d'6tlquetage entrent en contact avec les produits 
disposes dans le container 2. 

Le chariot 6 est ensuite pilote en marche avant 
pour p^ovoquer son d6placement transversal par rapport au 
convoyeur et done permettre aux moyens d'etiquetage 7 de 
d6poser des etiquettes sur les produits. 

Une fois l'6tiquetage de ceux-ci termini, les 
moyens 8 de reglage en hauteur du portique provoquent la 

tent. Iib6rant ainsi le container dont les produits 
vlennent d'etre 6tiquetes, puis reviennent en position 
active pour immobiliser un container suivant. 
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Le chariot: est alors pilot6 en tnairche arri^re 
pour revenir dans sa position initiale, afin d'etre pr^t 
S reconimencer un cycle d*6tiquetage des produits contenus 
dans le container suivant. 
5 II va de soi bien entendu que diff6rents modes 

de realisation et de f onctionnement de ce syst&ne peuvent 
etre envisag&s et que plusieurs port;iques disposes paral- 
Idlement: les uns aux autres peuvent &tre pr6vus. dans la 
statzlon d ' 6tiquetage pour assurer l '6tiquetage des pro- 
10 duits contenus dans plusieurs containers. 

Par ailleurs, le chariot 5 peut Sgalement etre 
muni de moyens d' 6"tiquetage automatique opposes, fonct:ion- 
nant les uns lors d'un d^placement en aller du chariot et 
les autres lors d'un d^placement en retour du chariot, 
15 pour etiqueter les produits contenus dans un premier 
container lors de son deplacement a 1* aller et les pro- 
duits contenus dans un second container lors de son 
. deplacement en retour. 

Ceci permet d' ameliorer encore la cadence d'6ti- 

20 quetage. 

Les entries de donnfees de pilotage de cette 
station d'etiquetage peuvent etre rfealis6es par un utili- 
sateur grSce aux moyens d' entree de donnSes 12 ou encore 
par une station d ' identification automat ique du container 

25 et des produits contenus dans celui-ci, disposes 4 I'en- 
tr6e de la station d ' etiquetage. , ^ 

Ces donn6es peuvent 6galement etre d61ivr6es par 
la station de sortie d'une machine de calibrage automa- 
tique des produits qui peut presenter n'importe quelle 

30 structure classique, cette station de sortie comportant 
egalement une unite de traitement d 'informations raccordee 
d 1* ensemble & microprocesseur du systeme selon 1' inven- 
tion,, pour lui transmettre les informations d' identifica- 
tion des containers et de leur contenu. 
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II va de soi bien entendu que diff^rents modes 
de realisation de cette station d'6tiquetage peuvent 6tre 
envisages. 

En effet, le portique de support du chariot et 
moyens ,d • 6tiquetage. automatique peut presenter une 
forme diff6rente de celle d6crite. 

En effet, les moyens de r^glage en hauteur des 
moyens d'6tiquetage peuvent etre interposes directement 
entre le chariot de support 6 et ces moyens d'6tiquetage 
automatique 7. 

Le fonctionnement de ces moyens de rSglage est 
alors 6galement pilot6 par 1 'unite de traitement d' infor- 
mations. 

Ces moyens d'6tiquetage peuvent etre constltu6s 
par des machines d • 6tiquetage analogues ^ celles d6crites 
dans ie document frangais prfecite ou par des machines dont 
le fonctionnement est declenche automat iquement apr6s 
identification du container et de son contenu par 1 'unite 
de traitement d' informations, pour obtenir le depdt 
automatique d' etiquettes sur les produits 

Ces moyens d'etiquetage peuvent done fonctlonner 
par contact avec les produits, sous la commande d'un 
automate dans lequel est charge le calibre des produits 
ou encore sous le contrdle d ' une cellule optlque f ixee sur 
le chariot et se d6plagant en regard d'une reglette perfo- 
r6e adaptee au calibre des produits. 

L' unite centrale de traitement d ' informations 
peut etre form6e par tout ensemble d microprocesseur 
approprie, adapte pour piloter par des interfaces appro- 
priees les moyens de reglage de hauteur, le chariot, les 

"^^^S^l^^'^^^^.J^^ «»9y^rVS d.^Stlquetage^^^ Erece* ^ , 

''deimnent. ' '" ""' ' ' 

On notera d cet egard que le chariot peut etre 
motorise, c'est-a-dire comporter ses propres moyens de de- 
placement sur le portique, tels que par exemple un moteur 
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61ec1:rique et encore etre reli6 A des moyens de dfeplace- 
ment interposes entre lui et le portique, tels que par 
exeinple un v6r±n de dSplacement ou autre. 

On congolt alors que le systeme d*6tiquetage 
automatlque selon 1 ' invention peut s • adapter tr6s facile- 
xnent et tres rapidement a differents containers et conte- 
nus^ par un r6glage de la hauteur des moyens d'etiquetage 
par rapport au convoyeur et . par pilotage du f onctionnement 
de ces moyens d'6tiquetage. 
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REVEhroirATTOMg 

1. Syst^e d'6tlquetage automatique de produits, 
tels que des fruits et legumes, disposes dans des contai- 
ners ouverts dans leur partie supSrieure, caract6ris6 en 
ce quAil comporte un convoyeur (3) de d6pracenient des 
containers (2) et d' amende de ceux-ci dans une station 
d'6tiquetage (4) comportant aii moins un portique (5) s'6- 
tendant au-dessus du convoyeur et muni d ' un chariot (6) de 
support de moyens (7) d'6tiquetage automatique des pro- 
duits, ddpla^ables transversalement au-dessus du convoyeur 
pour 6tiqueter les produits ( 1 ) . 

2- SystSme d' etiquetage automatique selon la 
revendication 1, caract6ris6 en ce que le portique (5) 
comporte des moyens (8) de r6glage de la hauteur des 
moyens d 'etiquetage (7). 

3. SystSme d' etiquetage automatique selon la 
revendication 1 ou 2, caract6ris6 en ce qu'il comporte des 
moyens (9,10) d'arrSt des containers (2) dans la station 
d'6tiquetage (9), ces moyens 6tant depla^ables entre une 
position escamot6e et une position active dans laquelle 
lis s'6tendent transversalement au-dessus du convoyeur 
pour bloquer un container. 

4. SystSme d' Etiquetage automatique selon la 
revendication 3, caracteris6 en ce que les moyens d'arr^t 
comportent des bras d'arret (9,10) articules sur le porti- 
que et dSpla^ables sous la conunande de moyens de manoeu- 



vre. 



5. Systeme d' etiquetage automatique selon I'une 
quelconque des revendications pr6c6dentes, caract6rise en 
ce que le chariot ( 6 ) du portique (5) porte des moyens 

d'un d6placement en aller du chariot et les autres lors 
d'un dfeplacement en retour du chariot, pour 6tiqueter les 
produits contenus dans deux containers successifs. 
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6. Systems d'fetiquetage automatique selon l*une 
guelcongue des revendicatlons pr6c6dentes, caractferisfe en 
ce que le chariot ( 6 ) comporte des moyens de motorisation 
pour son d6placement: . 

7. Systfeme d'6tiquetage automatlque selon I'une 
quelconque des revendicatlons 1^ 5, caract6rls6 en ce que 
des moyens de dSplacement du chariot (6) sont lnterpos6s 
entre lul et le port! que. 

8. Systfeme d'6tlquetage automatique selon I'une 
quelconque des revendicatlons pr6cedentes, caract6ris6 en 
ce que le fonctionnement de ses 616ments est pilot6 par 
une unit6 centrale de traltement d * informations, A base de 
microprocesseur . 
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